PROJEKTIERUNG. SOFTWAREENTWICKLUNG. MASCHINENBAU.

LOSUNGEN,
DIE GREIFEN.



Wenn es um die Planung und den Bau robotergestitzter An-
lagen fir die Ldsung komplexer Bearbeitungsprozesse geht,
sind wir lhr erfahrener Partner.

Unsere besondere Kompetenz liegt dabei auf individuell
konzipierten Lésungen, die wir von der Projektierung bis zur
Montage und Inbetriebnahme schlisselfertig liefern. Die haus-
eigenen Abteilungen fir Mechanik- und Elektrokonstruktion
sowie fir SPS/SSPS-Programmierung und Softwareentwick-
lung garantieren die nétige Flexibilitat und Reaktionsfahigkeit
beziglich Maschinensteuerung und -integration.

Dariberhinaus bieten wir fir verschiedene Aufgaben auch
standardisierte Robotersysteme als abgeschlossene Einheit
oder zur Integration in bestehende Fertigungslinien an.

Entgraten, Kleben, Schweif3en,
Léten, Trimmen, Stanzen, Sprishen
usw. von Werkstiicken oder Werk-
stiickformen

Be- und Entladen von Férderein-
richtungen und Maschinen mit
Robotertechnik und individueller,
projektspezifischer Greiftechnik.
Handling unterschiedlichster Mate-
rialien, wie z.B. Metall, Kunststoff,
Glas, Flissigkeiten usw.

Entnehmen und Bestiicken von
Teilepuffern oder Paletten nach
festen oder variablen Mustern, mit
oder ohne Kamera bzw. Bildver-
arbeitung.




Wir konzipieren und realisieren Lésungen fir die unter-
schiedlichsten Anspriiche: So kénnen Werksticke z.B. auf
verschiedensten Bahnen gefihrt oder in Liftsystemen nach
oben oder unten geférdert werden. Mdglich sind Systeme
mit aufreihender Wirkung oder als fest vertaktete Anlagen,
ausserdem kdnnen sie als Werkstickspeicher vor und nach den
Bearbeitungsmaschinen dienen. Damit lassen sich problemlos
Pausenzeiten bzw. Maschinenstillstande Gberbricken.

Neben mafigeschneiderten Anlagen setzen wir auch vorkon-
figurierte, modulare Lésungen ein. Diese sind schnell an
viele Gegebenheiten angepasst und innerhalb kirzester Zeit
montiert und in Betrieb genommen.

Projektierung, Konstruktion,
Fertigung und Steverung

von Transportsystemen zur
Serienfertigung fir unterschiedliche
Branchen, von der Automobil- bis
zur Lebensmittelindustrie

Portalladesysteme bieten wir als Linear- und Flachenportal
in vier BaugréBen an. Das maximal zu beférdernde Teilege-
wicht betragt 1.000 kg. Mit diesen Lésungen kdnnen Werk-
sticke Uber sehr groBe Entfernungen transportiert werden.
Zur Be- und Entladung der Maschinen taucht der Portalgreifer
von oben in die Maschine ein. Als Greifsysteme lassen sich
Ein- oder Mehrfachgreifer mit zusatzlichen Schwenk-, Dreh-
oder Kippachsen verwenden.




INDAT

Datensysteme + Industrieautomation GmbH
Im Weiherfeld 11 - 13

65462 Ginsheim - Gustavsburg

Telefon: +49 (0) 61 34 / 56 48 - 0

Telefax: +49 (0) 61 34 / 56 48 - 29
E-Mail: datensysteme@indat.net

Seit der Unternehmensgrindung 1994 haben wir weit mehr als
500 Projekte im Bereich der robotergestiitzten Fertigung und fir die
unterschiedlichsten Einsatzbereiche geplant und gebaut - viele davon
schlisselfertig vom Konzept iber die Konstruktion und Softwareent-
wicklung bis zur Montage und Inbetriebnahme.

Mit unserem fundiertem Know-how rund um die Abléufe und Schnitt-
stellen moderner Produktionsprozesse und Verfahren sorgen wir von
Anfang an fir eine optimale technische Auslegung, Realisierung und
Integration der Anlagen.

PROJEKTIERUNG

MECHANIK- UND ELEKTROKONSTRUKTION
SPS/SSPS-PROGRAMMIERUNG
SOFTWAREENTWICKLUNG UND -INTEGRATION
MASCHINENBAU

SUPPORT, WARTUNG UND SCHULUNG
ENERGETISCHE ANLAGENOPTIMIERUNG

3D-SIMULATION VON ROBOTERZELLEN
UND FERTIGUNGSLINIEN
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